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Motor/Getriebe/Steuerung

WAS IST DER ACSI?

Der ACSI ist ein extrem einfach zu bedienender integrierter Servomotor/Antrieb/Controller,
der speziell fiir den Einsatz mit elektrischen Antrieben entwickelt wurde. Wéhlen Sie einfach
den konfigurierten Stellantrieb von Tolomatic in der Software aus, um die meisten
notwendigen Parameter automatisch einzustellen und Bewegungen in den gewiinschten
Lineareinheiten (mm oder Zoll) zu erzeugen.

GRUNDEIGENSCHAFTEN:

© Betriebsmodi e Einstellbare Bewegungsprofilparameter. Positions-,
Geschwindigkeits-, Beschleunigungs-, Verzogerungs- und
Kraftparameter sind fiir alle Zlige unabhdngig konfigurierbar.

g & Etheri'et/IP
Whiodbus [ODVA

» 4 konfigurierbare Fahrbefehle (Absolut-, Inkremental-,
Jog-, Geschwindigkeits- oder Heimfahrttyp) mit

Bewegung (iber digitale Eingange. e Kraftbegrenzung
» Positionierungsmodus des analogen Eingangs e /onenausgabe basierend auf der Position

(0-10VDC oder 4-20 mA) * Konfigurierbarer digitaler E/A (24 VDC Opto-isoliert, Sourcing
» Analogausgabe gibt Antriebsposition wieder oder Sinking)
» Der pneumatische Modus ersetzt den pneumatischen o UUSB-Konfigurationsanschluss

Ventilbetrieb flir einfache Bewegung

ETHERNET OPTIONEN: EtherNet/IP & Modbus TCP protocols
- Dual-Port mit internem Switch fiir Daisy Chaining
‘}Modbus

- Unbegrenzte Positionierung

Ethen'et/IP
* Rockwell Automation Add-On-Profiles &
Add-On-Anleitungen

¢ ODVA-konform - Plugfest zertifizie
¢ (IP-I/0-Befehle (Montageobjeki)
* Device Level Ring (DLR) kompatibel

SMART ACTUATION LOSUNGEN AUTOMATISIEREN KOSTENEFFIZIENT ZUSATZLICHE
BEWEGUNGSACHSEN

" 4

* Single Source - montiert, konfiguriert, abgestimmt und getestet als komplette Bewegungsachse
¢ Die einfache Integration reduziert die Inbetriebnahme- und Anlaufzeiten.

e Flexible Ethernet-Steuerung flir die meisten SPSen/Controller

e |ntegrierte Technologie bietet kompaktes Design und minimiert den Platzbedarf im Schaltschrank.
e Spart Kosten durch Reduzierung der Verkabelungs- und Installationszeit

¢ Kompatible 10-60 Vdc Leistungsaufnahme unter Verwendung vorhandener
Maschinenstromversorgungen

+49 6142 17604-0 Tolomatic www.tolomatic.com




ACSI-Funktionen

DIGITAL E/A

* 24 VD Digital E/A-
Steuerung flr
flexible, einfache
Betriebsmodi

¢ Opto-isoliert

INPUTVERSORGUNG

M12-ANSCHLUSSE QUALITATSGETESTET

¢ 10 VDC zu 60 VDC
* Logische und Antrigbsleistung

¢ Jeder ACSI wird vor dem
Versand bei Tolomatic auf
Leistung getestet

* Montiert, konfiguriert und

getestet an elektrischen
Stellantrieben von Tolomatic

Handelsiibliche Anschlisse |

USB-KONFIGURATIONS-
ANSCHLUSS

ANALOGEINGANG/-
AUSGANG

¢ 0-10 VDG oder
0 4-20mA

DUALE ETHERNET-PORTS —

Unterstiitzt Stern-, Daisy-Chain- ‘
und Ringtopologien

Ethen\'et/IP
ODVA |

CONFORMANT

ETHERNET/IP

¢ AOP: Add-On-Profil

¢ AQI: Add-on-Anweisungen
(Add on Instructions)

¢ DLR: Gerétenetzknoten

MODBUS TGP

‘;}Madbus |

IP65

Geschiitzt gegen Staub und
Niederdruckwasserstrahlen,
begrenzter Eintritt

VIBRATIONSERPROBT

NEMA 23 UND NEMA 34

2 brms, 5-500 Hz, 2 G, 3-Achse, 1hr
20 bpeak, halber Sinus, 11 ms, 3-Achse

Handelsiibliche NEMA-RahmengréBen |

EINFACH ZU VERWENDENDE KONFIGURATIONSSOFTWARE
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Motor/Getriebe/Steuerung |
3D-CAD erhtlich unter www.tolomatic.com e’y ABMESSUNGEN

Zur Bestimmung der MaBe stets das konfigurierte
CAD-Modell verwenden CA D

I ACSI-SERVOMOTOR/GETRIEBE/STEUERUNG ABMESSUNGEN
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ACSI — Motor/Antrieb/Steuerung
AGSI - Technische Daten

Nennspannung | 10 V-60V Umgebungstemperatur | Nennwert 25 °C
Uberspannung | 65 V Betriebstemperatur | 0 - 40 °C
Unterspannung | 9V Lagertemperatur | 0 - 70 °C
Absolute maximale Spannung | 70V Luftfeuchtigkeit | 0 - 90 %, nicht kondensierend
Logische Stromaufnahme (24 V) | <200 mA

Weitere Informationen finden Sie im ACSI-Hardware-
und Installationshandbuch (#3604-4185).

| NEMA23(G1) | NEMA34(DY)

Basis Ethernet Basis Ethernet

Dauerdrehmoment | 0,61 Nm 0,55 Nm 1,53 Nm 1,32 Nm
Max. Dauerstrom | 11,46 A 9,6 A 12,7 A 11,37 A
Spitzendrehmoment 1,56 Nm 2,82 Nm
Max. Spitzenstrom 20A 20A
Nenndrehzah* 3500 U/min 1750 U/min
Max. Geschwindigkeit* 3850 U/min 2050 U/min
KT 0,09 Nm/Arms 0,16 Nm/Arms
KE 10 V/k U/min 16.55 V/k U/min
Rotortragheit 0,220 kg-cm? 1,600 kg-cm?
Max. Radialbelastung der Welle** 115N 220N
Max. Axiallast der Welle** 45N 60 N
Einheitsgewicht 1,72 kg 3,27 kg
Motorpole 8
Max. Falltemperatur 85°C (185°F)
Encoder Differenz 1024 Zeilen/mgrrimg)(m% Z&hlimpulse pro
* bei 48 VDC *“*bei L10 - 20.000 Stunden

+49 6142 17604-0 Tolomatic www.tolomatic.com ACS_5




ACSI - Motor/Antrieb/Steuerun
LEISTUNGSDATEN

I GESCHWINDIGKEIT VS UMDREHUNG - ACSI23 (C1)
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Elektronische Motorbremse
TECHNISCHE DATEN

Die elektronische Motorbremse ist in den BaugroBen NEMA 23 und 34 erhéltlich.

Sie passt auf 23 und 34 Rahmen-, Schritt-, Servo- und ACSI-Motoren (siehe
MaBzeichnungen, um die WellengréBe und andere Abmessungen zu bestatigen).

Die Bremse wird fiir vertikale oder geneigte Anwendungen empfohlen, bei denen
wahrend des Ausschaltens kein Riickantrieb auftreten kann.

Wenn 24 VDC angeschlossen sind, wird die Bremse deaktiviert und der Motor kann frei
drehen. Es wird empfohlen, die Bremse nur als Haltebremse und nicht als Notbremse
Zu verwenden.

Kabel fiir die elektronische Motorbremse sind verflighar und werden mitgeliefert, wenn
CR_ zur Bestellkonfiguration hinzugefiigt wird. Der Anschluss an der Bremse ist M8.

ANTRIEBSWELLEN- | SCHUBROHR- STROM GEWICHT

NEMA HALTEMOMENT | ™ pURCHMESSER | DURCHMESSER | VERBDUNG | BEI24VDC~ (W/OKABEL) | GEMAUSESCHUTZART

RAHMENGROSSE
23 1,5 6,35 6,35 M8 0,45A 0,45 IP55
34 1,7 12,7 12,7 M8 0,23A 1,42 IP55

Empfohlenes Drehmoment Klemmschraube 2,5 ft-lbs [3,4 Nm]

Elektronische Motorbremsen werden hauptséchlich als Teil einer kompletten Baugruppe einschlieBlich Antrieb und Motor verkauft. Tolomatic
installiert und testet den fertigen Antrieb, die elektronische Motorbremse und die Motorbaugruppe vor dem Versand. Wenden Sie sich an
Tolomatic, wenn Sie eine elektronische Motorbremse an einem vorhandenen Antrieb installieren mdchten.

| Um andere Motormontagemdglichkeiten zu erfragen, wenden Sie sich an Tolomatic. |

(A Tolomatic (ibernimmt keine Verantwortung daftir, dass eine elektronische Motorbremse mit Ihrem Motor oder Antrieb zusammenpasst
oder funktioniert, wenn Sie separat verkauft wird.,)

I BREMSAUSGANG

Der Bremsausgang ist ein 20 mA-Schwachstromausgang mit SCHALTPLAN FUR DEN BREMSAUSGANG
einer vom Antrieb gesteuerten Bremslogik. Sie unterliegt dem mit
der Tolomatic Bewegungsschnittstellen-Software konfigurierten Bremse+
Zeitablauf. Der Bremsausgang bendtigt Hardware, um ihn mit
den héheren Strémen zu verbinden. Diese sind zum Betétigen der BRENSKABEL
Bremse erforderlich. Ausgeng ¢
BREMSAUSGANG - TECHNISCHE DATEN —
Parameter | Wert | Einheiten BRense| Acsi — \ e
24V, > 500 mA
Eingangsspannung | 24 vV % / "
Dauerstrom (max.) | 20 mA O‘V ov
Ausgangsspannungsabfall 20 mA) | 2 Vv

+49 6142 17604-0 Tolomatic www.tolomatic.com ACSI_7




Elektronische Motorbremse

AQQr. 3D-CAD erhéltlich unter www.tolomatic.com %
GROSSE: ALLE Zur Bestimmung der Male stets das konfigurierte C AD ABMESSUNGEN
CAD-Modell verwenden
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Getriebe

3D-CAD erhaltlich unter www.tolomatic.com

" ABMESSUNGEN

Zur Bestimmung der MaBe stets das konfigurierte

I NEMA23 ABMESSUNGEN
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Tolomatic

CAD-Modell verwenden CAD

I NEMA34 ABMESSUNGEN
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Getriebe

3D-CAD erhiltlich unter www.tolomatic.com m
Zur Bestimmung der Male stets das konfigurierte C A D
CAD-Modell verwenden

ABMESSUNGEN

I NEMA23/34 ABMESSUNGEN
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ACSI - Bestellun

TOLOMATIC
MOTOR

(A

@E@@

MOTOR

PROTOKOLL

OPTION
1

._.
[
w
Q

ENCODER/
BREMSE

>

o

GETRIEBE

S
3,
~

BESCHREIBUNG
Antrieb/Steuerung

Integrierter Servo
Basis (nur E/A)
EtherNet/IP DLR
Modbus/TCP | w~
EtherCAT | on
Profinet E/A | o
Nema 23
Nema 34 | ©
Leistung

Siehe Seite 6 fiir die

Inkrementeller Encoder

Inline-Bremse

Inkrementeller Encoder,

10:1 Getriebe | e
5:1 Getriebe,
3:1 Getrighe | o
3:1 Getriebe,

23 Gestellausgang

5:1 Getrighe | ®
23 Gestellausgang

10:1 Getriebe,

Keine Reduzierung | =
23 Gestellausgang

[
KABELOPTIONEN KABELOPTIONEN

CODE BESCHREIBUNG CODE BESCHREIBUNG
CR31 CR31: Stromkabel, 3 m CR57 | CR57: Strom- und M12/RJ45 Ethernet-und E/A-Kabel, 5 m
CR34 | CR34: Strom- und E/A-Kabel, 3 m CR58 | CR58: Strom- und E/A-Kabel, 5 m
CR35 | CR35: E/A-Kabel, 3 m CR101 CR101: Stromkabel, 10 m
CR36 | CR36: Strom- und M12/RJ45 Ethernetkabel, 3 m CR105 | CR105: E/A-Kabel, 10 m
CR37 | CR37: Strom- und M12/RJ45 Ethernet-und E/A-Kabel, 3 m CR106 | CR106: Strom- und M12/RJ45 Ethernetkabel, 10 m
CR51 CR51: Stromkabel, 5 m CR107 | CR107: Strom- und M12/RJ45 Ethernet- und E/A-Kabel, 10 m
CR55 | CR55: E/A-Kabel, 5 m CR108 | CR108: Strom- und E/A-Kabel, 10 m
CR56 | CR56: Strom- und M12/RJ45 Ethernetkabel, 5 m
ACSI-MOTOR/ANTRIEB/STEUERUNG, KABEL UND ERSATZTEILE
Zubehorteile
Tolomatic ACSI-Kabel
ARTIKELNUMMER BESCHREIBUNG LANGE | STECKVERBINDUNG 1 | STECKVERBINDER 2
3604-2089 KABEL, 3M, M12 A Code 12P/M, Digitaler E/A 3 Meter | M12, 12 Stift Freie Zuleitungen
3604-2090 KABEL, 3M, M12 A Code 12P/M, Digitaler E/A 5 Meter | M12, 12 Stift Freie Zuleitungen
3604-2091 KABEL, 10M, M12 A Code 12P/M, Digitaler E/A 10 Meter | M12, 12 Stift Freie Zuleitungen
3604-2092 KABEL, 3M, M12 D Code 4P/M ZU ETHERNET RJ45 3 Meter | M12, Ethernet RJ45, Ethernet
3604-2093 KABEL, 5M, M12 D Code 4P/M ZU ETHERNET RJ45 5 Meter | M12, Ethernet RJ45, Ethernet
3604-2094 KABEL, 10M, M12 D Code 4P/M ZU ETHERNET RJ45 10 Meter | M12, Ethernet RJ45, Ethernet
3604-2109 KABEL, 1M, M12 D Code 4P/M ZU ETHERNET M12 1 Meter | M12, Ethernet M12, Ethernet
3604-2095 KABEL, 3M, M12 D Code 4P/M ZU ETHERNET M12 3 Meter | M12, Ethernet M12, Ethernet
3604-2096 KABEL, 3M, M12 D Code 4P/M ZU ETHERNET M12 5 Meter | M12, Ethernet M12, Ethernet
3604-2097 KABEL, 10M, M12 D Code 4P/M ZU ETHERNET M12 | 10 Meter | M12, Ethernet M12, Ethernet
3604-2100 KABEL, 3M, M12 T Code 4P/F, STROMVERSORGUNG | 3 Meter | M12, 4 Stift Freie Zuleitungen
3604-2101 KABEL, 3M, M12 T Code 4P/F, STROMVERSORGUNG | 5 Meter | M12, 4 Stift Freie Zuleitungen
3604-2102 KABEL, 10M, M12 T Code 4P/F, STROMVERSORGUNG | 10 Meter | M12, 4 Stift Freie Zuleitungen
ACSI-Netzteile Tolomatic Getriebe
ARTIKELNUMMER BESCHREIBUNG SPANNUNG ARTIKELNUMMER BESCHREIBUNG
3604-2147 | STROMVERSORGUNG, 48 VDC, 120 W, 2,5A | 48VDC 3604-2219 | GETRIEBE 23F, 3:1
3604-2148 | STROMVERSORGUNG, 48 VDC, 240 W, 5 A 48 VDC 3604-2220 | GETRIEBE 23F, 5:1
3604-2149 | STROMVERSORGUNG, 48 VDC, 480 W, 10 A 48 VDC 3604-2221 | GETRIEBE 23F, 10:1
3604-2222 | GETRIEBE 34F, 3:1
ACSI-Zubehor 3604-2223 | GETRIEBE 34F, 5:1
ARTIKELNUMMER BESCHREIBUNG 3604-2224 | GETRIEBE 34F, 10:1
2180-1163 | SHUNT-REGLER 50 W, 24-80 VDC 3604-2225 | GETRIEBE 23F/34F, 3:1
3604-2157 | 10 M BREMSKABEL 3604-2226 | GETRIEBE 23F/34F, 5:1
3604-2145 | USB-KABEL,2 M,USB-A-STECKER AUF MICRO-B-STECKER 3604-2227 | GETRIEBE 23F/34F, 10:1

EtherCAT® ist eine eingetragene Marke und patentierte Technologie, lizenziert von Beckhoff Automation GmbH, Deutschland. http://www.beckhoff.com
Alle Produktnamen sind Warenzeichen oder eingetragene Warenzeichen ihrer jeweiligen Eigentiimer.

+49 6142 17604-0
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Der Tolomatic Unterschled Erwarten S|e mehr vom Marktfihrer:
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INNOVATIVE SCHNELLE AKTUATOR DEIN MOTOR CAD TECHNISCHER
PRODUKTE LIEFERUNG GROSSENBERECHNUNG HIER BIBLIOTHEK SUPPORT
Losungen mit Auf Bestellung Dimensionierung Passen Sie lhren Herunterladen Holen Sie sich eine
Endurance gefertigt, mit und Auswahl Motor an kompatible ~ 2D- oder 3D-CAD- Antwort auf lhre
TechnologyS™ fiir konfigurierbaren elektrischer Montageplatten Dateien fur Frage oder fordern
anspruchsvolle Hublangen Stellantriebe mit mit Tolomatic- Tolomatic-Produkte. Sie eine virtuelle
Anwendungen. und flexiblen unserer Online- Aktuatoren an. Designberatung
Montageoptionen. Software. mit einem unserer

Ingenieure an.

ServoWeld® Antriebe &« | Pneumatische Produkte

Elektrische Produkte Produkte zur Energieiibertragung
g =~ = 5 j [ ] - : = e
- lolomatic == |
QUALITATSSYSTEM
ZERTIFIZIERT VON DNV
EXCELLENCE IN MOTION Zertiizirter Standort: Hamel, MN
USA - Hauptquartier MEXICO EUROPE CHINA
Tolomatic Inc. Centro de Servicio Tolomatic Europe GmbH Tolomatic Automatisierungs-
3800 County Road 116 Parque Tecnoldgico Innovacion Elisabethenstr. 20 Produkte (Suzhou) Co. Ltd.
Hamel, MN 55340, USA Int. 23, Lateral Estatal 431, 65428 Riisselsheim No. 60 Chuangye Street, Building 2
Telefon: (763) 478-8000 Santiago de Querétaro, Deutschland Hugiu District, SND Suzhou
Toll-Free: 1-800-328-2174 El Marqués, México, C.P. 76246 Telefon: +49 6142 17604-0 Jiangsu 215011 - PR. China
sales@tolomatic.com Telefon: +1 (763) 478-8000 help@tolomatic.eu Telefon: +86 (512) 6750-8506
www.tolomatic.com help@tolomatic.com TolomaticChina@tolomatic.com

Alle Marken und Produktnamen sind Warenzeichen oder eingetragene Warenzeichen ihrer  behélt sich das Recht vor, Anderungen am Aufbau oder der Funktionsweise der hier
jeweiligen Eigentiimer. Die in diesem Dokument zusammengestellten Informationen gelten  beschriebenen Gerdte und der mit ihnen in Verbindung stehenden Bewegungsprodukte
zum Zeitpunkt der Drucklegung als genau. Tolomatic dbernimmt keine Verantwortung  ohne vorherige Ankiindigung vorzunehmen. Die Informationen in diesem Dokument kénnen
fir die Verwendung der Informationen oder fiir Fehler in diesem Dokument. Tolomatic ~ ohne Vorankindigung gedndert werden.

Die aktuellen technischen Daten finden Sie auf www.tolomatic.com :
© 2022 TOLOMATIC 201805101031 LiTERATURNUMMER: 3600-4209_05






